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GPS – Galielo - GLONASS

• A Global Positioning System (GPS, 
Globális Helymeghatározó Rendszer) az 
Amerikai Egyesült Államok Védelmi 
Minisztériuma által kifejlesztett és 
üzemeltetett rendszer (GNSS).
• A Galileo műholdas navigációs és 

helyzetmeghatározó rendszert az Európai 
Unió és az Európai Űrügynökség működteti. 
• GLONASS – Globan Navigation Satelite 

System, 1976-ban kezdték el kiépíteni, 1995-
re fejezték be.
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A rendszer működési elve
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• 24 db műhold kering a Föld körül
• Naponta kétszer kerülik meg a 

Földet a 20.200 km-es 
magasságban
• Egymástól 60°-os kelet-nyugati 

eltérésű pályán mozognak
• A Föld egy pontján legalább 4 db-ot 

látnunk kell belőle (ez kell a 
helymeghatározáshoz, a 
magassághoz +1)



Helymeghatározási módszer

• Koordinátageometriai módszereken 
nyugszik
• Időmérésre visszavezetett 

távolságmérésen alapul
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AGPS, Differenciális GPS

• AGPS – Assisted GPS 
• olyan GPS vételi módszer, mely földrajzi 

helymeghatározásra képes, de a 
műholdak helyzetének pontos 
számításához segédprogramra és 
adatokra van szüksége.

• Differenciális GPS
• A differenciális GPS (röviden: DGPS) 

elve kihasználja azt a tényt, hogy a 
földfelszín egy adott, ismert pontján 
lévő, rögzített vevőkészülék milyen 
eltéréseket tapasztal a műholdakról 
sugárzott jelekkel meghatározott és az 
általa más forrásból meghatározott 
földrajzi pozíció között.
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Mobil navigációs 
alkalmazások
• Locus
• Humap
• Mapy.cz
• PhoneMaps
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Köszönöm a figyelmet!
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